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1 ALEXANDRU Mihai-Iulian Robotică Prof.dr.ing. DOBRESCU Tiberiu
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PRELUCRAT REPERE DE TIP BLOC
MOTOR DE MOTOCICLETĂ INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL
DE TIP BRAŢ ARTICULAT

2 ANDREI Alexandru Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU ASAMBLARE-MONTAJ
PULVERIZATOARE DE LICHIDE INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP
BRAŢ ARTICULAT

3 BACRIA Răzvan Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario
APLICAŢIE DE DESERVIRE A UNEI MAŞINI DE INJECŢIE UTILIZÂND
UN ROBOT DE TIP PORTAL DUBLU

4 BARBĂROŞIE Valentin-Alexandru Robotică Prof.dr.ing. DOBRESCU Tiberiu FARA TEMA PD

5 BAYSALOGLU Kenan Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
ROBOT PORTAL DUBLU CU STRUCTURĂ PORTANTĂ DESCHISĂ
PENTRU DESCARCAT REPERE DE PE MAȘINI DE INJECŢIE MASE
PLASTICE ÎN MATRIŢĂ

6 BĂLAN Valentin-Dorian Robotică Prof.dr.ing. PUPĂZĂ Cristina 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU DESERVIREA UNEI MAŞINI UNELTE
CU COMANDĂ NUMERICĂ DE CĂTRE UN ROBOT CU ARHITECTURĂ
SERIALĂ DE TIP BRAŢ ARTICULAT

7 BELCU Silviu Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU ASAMBLARE GRINZI METALICE
PRIN SUDARE CU ARC ELECTRIC, INTEGRÂND UN ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

8 BILEA Irina - Mihaela Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP PORTAL DUBLU INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU REALIZAREA UNOR OPERAȚII DE
TĂIERE CU LASER

9 BLĂNARU Andreea - Roxana Robotică Sl.dr.ing PARPALĂ Radu 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE SUDARE CU ARC ELECTRIC INTEGRÂND
UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

10 BREAZU Marius Robotică Prof.dr.ing. DOBRESCU Tiberiu 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU AMBUTISARE REPERE DE TIP
CORP PRISMATIC DIN TABLĂ INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAŢ
ARTICULAT

11 BULIGĂ Haralambie-Veronel Robotică Prof.dr.ing. PUPĂZĂ Cristina 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ FLEXIBILĂ DE PALETIZARE A CUTIILOR DE DIFERITE
DIMENSIUNI

12 BUT Alexandru-Sorin Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZAT SACI CU MATERIALE
VRAC INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP PORTAL DUBLU

13 CHIRIŢĂ Alexandru Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
ROBOT INDUSTRIAL TIP BRAŢ ARTICULAT IMPLEMENTAT ÎNTR-O
CELULĂ FLEXIBILĂ DE PALETIZARE DIN INDUSTRIA TIPOGRAFICĂ

14 CIUTĂ Ionuţ-Alexandru Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP PORTAL DUBLU INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ DE PALETIZARE FOLII DE CARTON IMPRIMAT

15 COMAN Ovidiu-Constantin Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR DE
CARTON INTEGRÂND DOI ROBOŢI CU ARHITECTURĂ SERIALĂ DE
TIP BRAT ARTICULAT

16 CONSTANTIN Sorin Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PRELUCRAT PRIN AŞCHIERE
REPERE CU SUPRAFEŢE DE REVOLUŢIE INTEGRÂND UN ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

17 CORBEA Ionuț-Alexandru Robotică Prof.dr.ing. DOBRESCU Tiberiu FARA TEMA PD

18 COSTACHE Iulia Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT CU 5 GRADE DE LIBERTATE,
INTEGRAT ÎNTR-O CELULĂ FLEXIBILĂ DE PALETIZARE DIN
INDUSTRIA ALIMENTARĂ



19 CREŢU Liviu-Marian Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU ÎNDOIT ŢEVI DE OŢEL INTEGRÂND
UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

20 CRISTIAN Georgiana-Alexandra Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZARE INTEGRÂND UN
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT ECHIPAT CU
EFECTOR POLIFUNCŢIONAL

21 DINU Alexandru-Cătălin Robotică Prof.dr.ing. CONSTANTIN George 
CELULĂ ROBOTIZATĂ CU ROBOŢI COLABORATIVI PENTRU
ASAMBLARE-MONTAJ BOBINE ÎN STATORUL UNUI MOTOR
ELECTRIC

22 DOBRESCU Tudor-Nicolae Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU FORMAREA PACHETELOR DE
TRANSPORT PENTRU PROFILE U DE DIMENSIUNI MARI,
INTEGRÂND ROBOŢI INDUSTRIALI DE TIP BRAŢ ARTICULAT

23 DULAMĂ Alexandru-George Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario
APLICAŢIE DE DECUPARE LASER A STÂLPILOR DE AUTOVEHICUL
UTILIZÂND UN ROBOT DE TIP PORTAL SIMPLU

24 DUMITRU Andreea-Denisa Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT IMPLEMENTAT ÎNTR-
O CELULĂ FLEXIBILĂ DE FABRICAŢIE A JANTELOR DE ALUMINIU

25 ICĂ Sebastian-Ionuţ Robotică Sl.dr.ing/Prof.dr.ing COMAN Cezara 
NICOLESCU Adrian 

CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE, ÎNFOLIERE ŞI ETICHETARE
INTEGRÂND UN ROBOT BRAȚ ARTICULAT ECHIPAT CU UN
EFECTOR VACUUMATIC MULTIFUNCȚIONAL

26 ION Gabriel-Dan Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
CELULĂ FLEXIBILĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE CU ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

27 IONESCU Alina-Georgiana Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
CELULĂ FLEXIBILĂ DE PRELUCRARE PRIN AȘCHIERE DESERVITĂ
DE UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT

28 ISPAS Damian Marian Robotică Prof.dr.ing. PUPĂZĂ Cristina 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE A CUTIILOR DE CARTON
INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT CU EFECTOR
POLIFUNCŢIONAL

29 JORJA Antony Robotică Prof.dr.ing. PUPĂZĂ Cristina 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ FLEXIBILĂ PENTRU DEFORMARE PLASTICĂ BARĂ
STABILIZATOARE

30 MANEA Cosmina-Ana Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 

CELULĂ ROBOTIZATĂ INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
BRAŢ ARTICULAT PENTRU MANIPULAREA COMPONENTELOR UNEI 
CARCASE DE CUTIE DE VITEZE ÎN VEDEREA CONTROLULUI
DIMENSIONAL

31 MANGEAC Constantin-Rosmin Robotică Sl.dr.ing IACOB Robert 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ FLEXIBILĂ DE PALETIZARE A STIVELOR DE FARFURII

32 MANOLACHE Andrei-Gabriel Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE CU ROBOT INDUSTRIAL DE
TIP BRAŢ ARTICULAT ECHIPAT CU EFECTOR POLIFUNCŢIONAL

33 MANOLE Florin -Bogdan Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
CELULǍ ROBOTIZATǍ INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
BRAŢ ARTICULAT PENTRU APLICAŢII DE PALETIZARE - TRANSFER
RECIPIENTE DIN STICLǍ

34 MARIN Ionuț-Flavius Robotică Sl.dr.ing IACOB Robert 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT INTEGRAT ÎNTR-O
CELULĂ FLEXIBILĂ DE AMBALARE PRODUSE MEDICINALE

35 MESTECĂNEANU Vlad-Costin Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario 
APLICAŢIE DE PALETIZARE A TRIUNGHIURILOR DE CASCAVAL
INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT

36 MIHAI Lucian Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ FLEXIBILĂ DE SUDARE CU ARC ELECTRIC A ŞASIURILOR
DE AUTOBUZE UTILIZÂND UN ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT



37 MIHĂILESCU Claudiu-Alexandru Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario 
APLICAŢIE DE ASAMBLARE A PIESELOR DE MOBILIER INTEGRÂND
ROBOŢI DE TIP BRAŢ ARTICULAT

38 MINA Claudiu Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE A UNOR CUTII DE DIVERSE
MĂRIMI ÎN CARE ESTE INTEGRAT UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
BRAŢ ARTICULAT

39 MITRUŢ Alexandru Robotică Prof.dr.ing. CONSTANTIN George 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU FORMARE ȘI ÎMPACHETARE ROLE
DE CABLU INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ
ARTICULAT

40 MUCILEANU Andrei Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE ETICHETARE ŞI VERIFICARE A
REPERELOR INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ
ARTICULAT

41 MUNTEANU Marian-Ionuţ Robotică Prof.dr.ing. CONSTANTIN George 
SISTEM ROBOTIZAT DE MANIPULARE ŞI IMPACHETARE ÎN CUTII
DE CARTON A CASEROLELOR ALIMENTARE UTILIZÂND UN ROBOT
DE TIP BRAŢ ARTICULAT

42 MUSCALU Gabriel-Ionuţ Robotică Sl.dr.ing/Prof.dr.ing COMAN Cezara 
NICOLESCU Adrian 

CELULǍ DE ASAMBLARE-MONTAJ CU ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
BRAŢ ARTICULAT

43 NEDELEA Ionuţ Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU SUDARE CU ARC ELECTRIC A
ȘASIURILOR DE AUTOCAMIOANE INTEGRÂND DOI ROBOȚI DE TIP
BRAȚ ARTICULAT

44 NIŢULESCU Constantin Cosmin Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
APLICAȚIE DE INCĂRCARE-DESCĂRCARE SEMIFABRICATE DIN
CENTRE DE PRELUCRARE CU ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT

45 OANCEA Andra-Mihaela Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR DE
DIFERITE DIMENSIUNI INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP PORTAL
DUBLU

46 PANAIT Radu-Mihai Robotică Prof.dr.ing. PUPĂZĂ Cristina 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU VOPSIREA CARCASELOR DE
LAPTOP INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ
ARTICULAT

47 PANAITE Andreea-Lăcrămioara Robotică Conf.dr.ing GHINEA Mihalache 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE A CUTIILOR DE CARTON,
INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT

48 PAPA Geanina-Mihaela Robotică Sl.dr.ing IVAN Mario 
APLICAȚIE PENTRU PALETIZAREA CONSERVELOR ALIMENTARE
AVÂND INTEGRAT UN ROBOT DE TIP BRAȚ ARTICULAT CU
EFECTOR POLIFUNCȚIONAL

49 PARASCHIV Mariana Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
ROBOT DE TIP BRAŢ ARTICULAT IMPLEMENTAT ÎNTR-O CELULĂ
FLEXIBILĂ DE SUDARE ÎN PUNCTE

50 PETROVICI Constantin-Andrei Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU SUDAREA CU ARC ELECTRIC A
GRINZILOR METALICE FOLOSITE ÎN CONSTRUCȚII

51 POPA Alexandru-Marian Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZARE RECIPIENTE CU
ADEZIVI INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ
ARTICULAT

52 PREOTEASA Mihail Robotică Sl.dr.ing PARPALĂ Radu 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU MANEVRAREA BARELOR DE OŢEL
INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT

53 SMARAND Elena-Denisa Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE MANIPULARE A BUTOAIELOR ŞI
RECIPIENTELOR DE TIP CORP PRISMATIC INTEGRÂND UN ROBOT
INDUSTRIAL PORTAL DUBLU

54 SPÂNU Teofil Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PRELUCRARE PRIN ȘTANȚARE ȘI
MATRIȚARE INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAȚ ARTICULAT

55 STOICA Victor - Mihai Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZARE INTEGRÂND ROBOŢI
INDUSTRIALI DE TIP BRAŢ ARTICULAT



56 TĂNASE Mihai-Mădălin Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ COMPACTĂ DE SUDARE CU ARC ELECTRIC
CE INTEGREAZĂ DOI ROBOŢI DE TIP BRAŢ ARTICULAT

57 TECUCEANU Diana-Georgiana Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE ASAMBLARE INTEGRÂND UN ROBOT
INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT

58 TUDOR Marius-Daniel Robotică Prof.dr.ing. NICOLESCU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ DE SUDARE CU ARC ELECTRIC A
ȘASIURILOR REMORCILOR DE CAMIOANE

59 TUDOR Marius-Eduard Robotică Sl.dr.ing/Prof.dr.ing COMAN Cezara 
NICOLESCU Adrian 

CELULĂ ROBOTIZATĂ DE PALETIZARE A CUTIILOR DE DIFERITE
DIMENSIUNI CU AJUTORUL A TREI ROBOȚI DE TIP BRAŢ
ARTICULAT ECHIPAȚI CU EFECTORI DE TIP VACUMATIC

60 ŢELEA Laurenţiu-Virgil Robotică Conf.dr.ing ANANIA Dorel 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR DE
DIFERITE DIMENSIUNI INTEGRÂND UN ROBOT DE TIP BRAȚ
ARTICULAT

61 VASILE Cristian-Nicolae Robotică Prof.dr.ing. OLARU Adrian 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZARE INTEGRÂND UN
ROBOT DE TIP PORTAL DUBLU CU STRUCTURĂ PORTANTĂ
ÎNCHISĂ

62 VLAD Oana-Maria Robotică Prof.dr.ing. POPESCU Diana 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU MANIPULAREA ŞI PRELUCRAREA
UNOR REPERE DE TABLĂ INTEGRÂND ROBOŢI INDUSTRIALI DE
TIP BRAŢ ARTICULAT

63 ZAHARIA Nicolae - Alexandru Robotică Prof.dr.ing. DOBRESCU Tiberiu 
CELULĂ ROBOTIZATĂ PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR DE
CARTON

64 ZGÎMBĂU Paul-Octavian Robotică Prof.dr.ing. CONSTANTIN George 
SISTEM ROBOTIZAT PENTRU DEBAVURAREA PIESELOR DIN
INDUSTRIA AUTO INTEGRÂND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
BRAŢ ARTICULAT


